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1. NXP® SoC MIMX8MM6CVTKZAA
Quad-core ARM® Cortex® A53, 1.6GHz

2. LPDDR4-3733 de 1GB, 8GB de armazenamento eMMC

3. SONY Obturador Global CMOS, resolu¢éo de 1.6MP

4. 1080p/60fps codificacdo H.264 por hardware dedicado

5. Linuxintegrado de software livre para integrar algoritmos, como Suporte a ANPR

6. ONVIF, GB/T28181, RTSP, TCP/IP, NTP, etc.

7. Caixa metdlica completo sem ventilador, temperatura operacional de -40°C a
+80°C

8. Documentos detalhados e SDK maduro SDK para aplicativos integrados dos
usuarios

9. Garantia de 3 anos

Figura 1-1 Série Sparrow2 Camera Inteligente

www.roseek.com 4
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2 MAPEAMENTO DE SERVICOS

2.1 Mapeamento de Servigos
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2.2 Diagrama de Aplicagéo
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Figura 2-1 Diagrama de Aplicacao

2.3 produtos relacionados

Cheetahl Series Smart Camera

Cheetah2 Series Smart Camera

Beaver2 Series Smart Camera

Beaver3 Series Smart Camera

TreeFrogl Series Integrated Camera Housing

o ok~ w N PR

TreeFrog3 Series Integrated Camera Housing

www.roseek.com


http://www.roseek.com/en/product/cheetah1.html
http://www.roseek.com/en/product/cheetah2.html
http://www.roseek.com/en/product/beaver2.html
http://www.roseek.com/en/product/beaver3.html
http://www.roseek.com/en/product/treefrog1.html
http://www.roseek.com/en/product/treefrog3.html

ROSEEK.  sgrie Sparrow2 Camera Inteligente Especificacdes (Verséo 1.00)

3 ESPECIFICACOES

3.1 Anélise de

Tabela 3-1 Desempenho

Razéo
Suporte
de Max. Dispara
Modelo [ Tipo Pixel o Descri¢do do Sensor | Resolugéo de Lente
Sensibili | FPs dor a
dade [2]
Operagd | Sony IMX273LQR
RSSP213S Cor 1.6MP | 3.0 60 1440x1088 C/Cs
es CMOS, 1/2,9”, 3.45um
Tabela 3-2 Desempenho
Controle de iris DC iris / P-iris
Polarizador Removivel Opcional
Funcé&o Dia-Noite Opcional

Formato daimagem

imagem bruta YUV420SP, imagem compactada JPEG

Stream de Video

streaming H.264

Protocolos

ONVIF, GB/T28181, RTSP, TCP/IP, NTP, etc.

Armazenamento local

1x slot para cartdo Micro SDHC/SDXC

Porta da Rede

Um conector RJ45 100/1000M (Padréo)

Fonte de Alimentacgao

8 a 40VDC (12VDC +/- 20% recomendado )

Consumo

8w

Condicao de Operacgao

-40°C a +80°C 1

Condicdes de Armazenamento

-40°C a +100°C

MTBF

350000 horas

Dimensdes (mm)

72.8x66.5x126.2

Peso

0,5 kg

Padrdes

CE

www.roseek.com
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Nota:

[1] Informacdes do pedido:

aaaa b cc d e fff
aaaa Camera inteligente da série Sparrow
b 2  a?2&geragdo
cc numero do tipo
d S  Standard
M  Monocromatica
e tipo de filtro
C filtro de corte de infravermelho fixo (Figura 6-1)
G Troca de filtro Dia/Noite (filtro de corte infravermelho como na

Figura 6-1 para o dia vidro 6tico antirreflexo para a noite), para
lentes com a funcgéo de correcao de infravermelho
fff capacidade de cartdo SD integrado (em GB):
000/016/032/064/128/256/512

[2] Arazdo de sensibilidade € uma razao linear com base no valor da sensibilidade da SONY
CCD ICX445AQA. Quanto maior essa razdo, mais sensivel a camera sera.

[3] A lente de montagem CS pode ser instalada diretamente; a montagem da lente C
necessita de um adaptador de anel CS/C.

[4] Recomenda-se poténcia de comutacdo acima de 35W para garantir a estabilidade
operacional do sistema de longa duracdo. Por exemplo, a poténcia de comutagcdo 35W
Meanwell (www.meanwell.com.cn), numero NES-35-12 (saida de 12V, 3A; notar que o
comutador de 110/220VAC deve ser ligado manualmente).

[5] O ambiente de teste: apés ser colocada no ambiente de -40°C por 12 horas, a cAmera
pode ser ligada e operada normalmente para 24 horas; a camera pode normalmente se
manter em operagdo 48 horas no ambiente de +80°C. A camera pode funcionar por 48

horas no ambiente ciclico (5 horas por um ciclo) da temperatura de -40°C a +80°C.

www.roseek.com 7
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Tabela 3-3 Hardware

3.2 Recursos de Hardware

Modelo de CPU

NXP® SoC MIMX8MM6CVTKZAA

Tipo de CPU Quad-core ARM® Cortex® A53
Core Clock 1.6GHz
RAM LPDDR4-3733 de 1GB
Armazenamento eMMC de 8GB
Memoéria de
R EEPROM de 64KB
Parametros
Criptografia ID de chip exclusivo para evitar a copia ndo autorizada do programa

Monitoramento de

Temperatura

Sensor de temperatura integrado para monitoramento da temperatura interna

Real Time Clock [

O RTC, com precisao de milissegundo, 0,01 segundo, segundo, minuto, hora,

Fotoacoplador

data e ano
Watch Dog Watch dog de hardware (ajustavel de 1 a 256 segundos)
) Uma porta RS232 e duas RS485 por usuéario e uma RS232 dedicada por
Porta Serial
programador de depuracao
Entrada para

3 portas do fotoacoplador

Saida do
Fotoacoplador

3 portas de saida do Fotoacoplador (100mA/50V)

Sincronizagdo de

energia

Funcgéo de sincronizagdo de energia, entrada de 100 a 260VAC (conector de
2 pinos dedicador)

Controle de iris

Controle de DC-iris / P-iris

Funcao Dia-Noite [

Obtenha imagens coloridas durante o dia imagens monocromaticas a noite

com flash IR

Porta USB

Um porta Mini-USB 2.0

Porta de Rede

Uma porta RJ45 de 100M/1000M

Recuperagéo do

sistema

Desligue o sinal de recuperacado ao aterramento e, em seguida, ligue e libere
apo6s 10 segundos, o programa e os parametros de fabrica serdo restaurados.

Interface de emulador

Os sinais RS232 do ARM estédo disponiveis no painel traseiro, de modo que o
usuério possa conectar facilmente com o RS232 para depurar o Linux

Atualizar programa

O programa ARM pode ser transferido por download pela Ethernet. A camera
também pode ser reiniciada por meio de comandos via Ethernet

Nota:

[1] O RTC funciona durante 2 semanas usando a bateria interna recarregada, assim o valor

de tempo deve ser configurado novamente quando a cAmera estiver desligada por mais

de 2 semanas.

[2] A parte do comutador é garantida por 40.000 ciclos (cada ciclo inclui ligar e desligar), o

gue equivale a 15 vezes por dia durante 7 anos. Existe um contador interno para a parte

do comutador. a ROSEEK ndo assume nenhuma responsabilidade por estruturas de

comutador operando por mais de 40.000 vezes.

www.roseek.com
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3.3 Diagrama do Bloco do Sistema

O diagrama de blocos do sistema da camera inteligente da série Sparrow2 é como se segue:

pr— LPDDR4 eMMC
de 1GB
(7]
(@)
=
O
H

“ MIMX8MM6C

[

Poténcia RS232, RS485, E/S USB2.0, Ethernet
Subsistema Digital Micro PHY x1

Figura 3-1 Diagrama de Bloco do Sistema
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4 INTERFACES

4.1
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Conector de 8 pinos
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Figura 4-1 Painel Traseiro

O conector de 8 pinos (modelo: MCDN 1,5/4-G1-3,5) no painel traseiro € correspondido com um
conector fémea (modelo: FMCD 1,5/4-ST-3,5, for 16-24AWG cabeamento) fornecido pela

ROSEEK. A defini¢do do terminal € como abaixo:

AN

A4
==

R

fngan

Figura 4-2 Conector de

A8
8 pinos

Tabela 4-1 Defini¢éo de terminais do Conector de E/S Digital de 8 pinos

Catalogo | Nome Tipo Descri¢ao Observacéao
Entrada de alimentacdo: 8 a

A5 POWER_IN | alimentacdo | 40VDC (1]
(12vDC +/- 20% recomendado)

A6 GND alimentacéo Aterramento (para alimentacgdo e
RS232).

Al ISO_IN1+ pol. Entrada do fotoacoplador 1+

A2 ISO_IN2+ pol. Entrada do fotoacoplador 2+ 21 4]

A3 ISO_IN3+ pol. Entrada do fotoacoplador 3+

A7 ISO_INCOM- | pol. Entrada comum do
fotoacoplador -

A4 RS232_RX1 pol. Entrada da RS232 (para

www.roseek.com
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Série Sparrow2 Camera Inteligente Especificacdes (Versao 1.00)

dispositivos externos)

A8

RS232_TX1

saida

Saida da RS232 (para
dispositivos externos)

(3] [4]

Nota:
[1] No dispositivo, h4 protecao contra polaridade invertida, protecdo contra sobretenséo e

(2]

(3]

(4]

protec¢ado contra picos para alimentacéo de entrada. No entanto, a tenséo de entrada ndo

€ permitida ser superior a 40VDC, caso contrario, o fusivel ira queimar e a camera

necessitara de reparos.

Existem 3 entradas de fotoacoplador. A entrada do fotoacoplador pode aceitar entradas

de 5V-TTL, 3.3V-TTL ou 12V diretamente (resisténcia em série é desnecessaria). Alta

tolerancia: -30 a +1V é de baixo nivel, +2.8V a +30V é de alto nivel. A corrente de entrada

€ max. 2mA; e o limite de tensdo é de -30V a +30V. O diagrama de blocos é como se

segue:

INPUT1

Photocoupler Input Diagram

d

INPUT2

%
gyl

g

o

0 1SO_IN1+

INPUT3

~

mA

g

d

0 1SO_IN2+

Vs
_D|_
_|<_

d

g

o

0 1SO_IN3+

GND

g

1 ISO_INCOM

Figura 4-3 Entrada do fotoacoplador

RS232 para conexdo com dispositivos externos. A lista de taxas
suportadas (bps) é: 115200, 57600, 19200, 9600 e 4800.

29001-001

de transmissao

Alguns métodos tipicos utilizados para dispositivos externos sdo mostrados, conforme

abaixo:

www.roseek.com
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www.roseek.com
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— 2mA F—<
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_ &+ Max: -30VDC to +30vVDC
1
ISO_OUTn
el Fuse A
- - 100mA 3 7+ ’
7~ - 50V 1 N
— O B q- N
T T__Flash
+5V_0UT (B = E3
(=}
1ISO_OUTn 32*5 é‘ -
- Fuse A o
—] 100mA £ #
2
? 7 ---/ 50V s el
—] O £
JJ 36VDC
GND Max)
&
= £
S
1SO_OUTn =03 -
- Fuse A <}
— 100mA & &
» u u
?, I 50V Rela
— Jo! 5
oV
RS232 RX [ ] RS232_TX
RS232_TX [B ] RS232_ RX
GND (B ] GND
RS485 A(+) [ ] RS485 A(+)
RS485_B(-) (B H] RS485_B(-) g
GND [ H] GND g

Figura 4-4 Tipica conexdo com dispositivos externos
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4.2 Conector de 12 pinos

O conector de 12 pinos (modelo: MCDN 1,5/6-G1-3,5) no painel traseiro € correspondido com um
conector fémea (modelo: FMCD 1,5/6-ST-3,5, for 16-24AWG cabeamento) fornecido pela

ROSEEK. A definigdo do terminal € como abaixo:

1 [0 ss

Bl
RN

i G 1
A5ERER

B7

B12

Figura 4-5 Conector de 12 pinos

Tabela 4-2 Definigdo de terminais do Conector de 12 pinos

Catélogo | Nome Tipo Descrigdo Observagéao
B4 RS485_Al entrada/saida | RS485+ (ou A) da porta 1
B10 RS485_B1 entrada/saida | RS485- (ou B) da porta 1 1] [5]
B5 RS485_A2 entrada/saida | RS485+ (ou A) da porta 2
B11 RS485_B2 entrada/saida | RS485- (ou B) da porta 2
B1 ISO_OUT1+ saida Saida do fotoacoplador 1 +
(flash de controle) 21 [5]
B2 ISO_OUT2+ saida Saida do fotoacoplador 2 +
(flash de controle)
B8 ISO_OUT3+ saida Saida do fotoacoplador 3 +
(flash de controle)
B7 ISO_OUTCOM- | saida Saida comum do fotoacoplador
B3 RECUPERAR pol. Recuperagéo do sistema [3]
B9 GND alimentacao Sinal de aterramento [4]
B6 Entrada da RS232 (para
RS232_RX0 pol. _
depuracdo Linux)
B12 RS232 TXO saida Saida da RS232 (para
N depuracéo Linux)
Nota:

[1] RS485 para conexdo com dispositivos externos. A lista de taxas de transmissédo
suportadas (bps) é: 115200, 57600, 19200, 9600 e 4800.
[2] As 3 saidas do fotoacoplador sdo usadas principalmente para controlar o flash. Elas

também podem ser utilizadas como saidas isoladas gerais (por exemplo, relé de

acionamento). A carga maxima é de 36V, corrente max. de saida é de 24mA. O diagrama

de blocos é como se segue:

www.roseek.com
13
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4.3

4.4

Photocoupler Output Diagram

ISO_OUT1 Fuse
= P 0 ISO_OUT1+
¥ Ve I 36V AN
GND
1SO_OUT2 Fuse

2 {24mA—1 1SO_ouUT2+
SO B

Fuse

~ 2AmA—] 1SO_OUT3+
¥/‘ [ 36V
1 1SO_OUTCOM

1ISO_OUT3

GND

29001-002

Figura 4-6 Saida do fotoacoplador

[3] Porta de recuperacéo do sistema, desligue o sinal de recuperacgdo ao aterramento e, em
seguida, ligue e libere ap6s 10 segundos, o programa e os parametros de fabrica seréo
restaurados. Este recurso é muito Gtil para a manutenc@o de campo. Deixe flutuante se
néo utilizadas.

[4] Sinal de aterramento é para a RS485 e para RECUPERAR.

[5] Alguns métodos tipicos utilizados para dispositivos externos sdo mostrados, conforme
Figura 4 -4.

[6] RS232 para depuracao do programador do Linux: 115200 bps, sem paridade, dados de 8
bits, 1 bit de parada.

Ethernet

Ha um conector RJ45 e compativel com o padrdo Ethernet 100/1000M. Esta porta é para

transmissdo de comandos, imagem, streaming de video e dados de audio.

Se estiver trabalhando no modo 1000M, recomenda-se cabos CAT6 ou CAT6E para alcangar uma

melhor comunicacéo e cabos de maior comprimento, embora o CAT5E seja suficiente.
O endereco IP padréo é 192.168.1.218. Um endereco MAC exclusivo é configurado na fabrica.

O usuario pode modificar o endereco IP e o endereco MAC no PC através do software de controle

da camera para se adequar a aplicacéo especifica.

Conector de Sincronizacéo de Alimentacgéo

Ha um conector de sincronizagdo de alimentacédo de 2 pinos (modelo OSTOQ021251) com um
conector fémea (modelo OSTTJ0211530, para cabo 16-24AWG). A definicdo do conector € como

abaixo:

Figura 4-7 Porta de Sincronizacdo de Alimentagdo

Héa um circuito de sincronizac¢ao de alimentagéo dentro da camera. Para implementar esta funcgéo,
entrada de 100 a 260 VAC. O consumo de energia de entrada para 220VCA é de 0,17W, 110VAC
€ de 0,05W.

www.roseek.com
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4.5

4.6

4.7

Por causa da alimentagdo de 50/60Hz AC, a intensidade luminosa da lampada vai mudar
periodicamente. A fungdo de sincronizacdo de alimentagdo € usada para sincronizar a exposi¢ao
da camera com uma fonte de luz externa, como uma lampada de rua CA, faréis de transito, farois
de transito em LED, etc. Desse modo, a camera continuara a receber imagens com brilho estavel.

Porta USB

H& uma porta USB2.0 para todos os tipos de periféricos, como unidade flash USB, HDD moével e

terminal 3G sem fio. Esta porta suporta a saida maxima de 1A@5V.

Porta de Controle de Iris

Esta porta suporta 2 tipos de lente: lente iris DC padréo e lente P-ris.

LED do Painel Traseiro
Ha um LED de status vermelho no painel traseiro. Quando aceso de forma constante indica um
status de funcionamento normal, piscante significa que o programa esta em atualizagdo ou um

estado de recuperacgéo de sistema.

www.roseek.com
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5 DIMENSOES

143.2
140.2
36.4 126.2
LTSS
© ©)
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P34 1l
72.8

2 x1/4"-20UNC

()

T 11
o

68

37
° Q

Figura 5-1 Dimensdes do compartimento

Nota:
[1] Unidade: mm
[2] Materiais: aluminio com processo de anodizagao

[3] Cor: preta

www.roseek.com
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6 TRANSMISSAO ESPECTRAL
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Figura 6-1 Curva de transmisséo do filtro de corte infravermelho
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Figura 6-2 Curva de transmissao do filtro infravermelho proximo

%Trans

€T0-T00ST

1100.0(NM)

600.0 800.0 1000.0

400.0

0.00

325.0

Figura 6-3 Curva de transmissao do filtro noturno

Nota:
[1]
[2]

Unidade de onda de luz: nm.

de ser removido.

ameras e nao po

O filtro é instalado em todas as ¢

www.roseek.com
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v

Contato

Shanghai Ruishi Machine Vision Technology Co., Ltd.

TEL: +86 21 55661685
FAX: +86 21 62815497

Website: www.roseek.com

Endereco: Unit 306, Building 3, N0.998 Anbo Rd., Shanghai 200438, China

"ROSEEK” é uma marca registrada.

Y] ROSEEK.

ROSEEK.

Shanghai  Ruishi Machine Vision
Technology Co., Ltd.
TEL: +86 21 55661685

Website: www.roseek.com

Endereco: 11F, No0.248, Daxue Rd.,
Shanghai 200433, China

www.roseek.com
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Q Smart Vision System

Pulse Sistemas Eletronicos Ltda

TEL: +55 41 30974452

vendas.svs@pusle-se.com.br

Website: www.pulsesvs.com.br

Endereco: Av. Juscelino Kubitschek de
Oliveira, 1965-CIC- Curitiba - Pr. Brasil —
cep: 81290-000


http://www.roseek.com/
mailto:vendas.svs@pusle-se.com.br
http://www.roseek.com/

ROSEEK.  sgrie Sparrow2 Camera Inteligente Especificacdes (Verséo 1.00)

www.roseek.com
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